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El objetivo de este estudio fue desarrollar y vali-
dar un software capaz de evaluar el seguimiento
optocinético de forma auténoma, sin la partici-
pacion de un experimentador, para aumentar la
objetividad de la prueba.

Los sistemas de seguimiento optocinético, en nues-
tro caso el sistema OptoMotry, son ampliamente
utilizados para evaluar la funcién visual de modelos
roedores. Para comprobar la eficacia del software,
se analizaron diferentes videos y los resultados se
compararon con los obtenidos por dos investiga-
dores experimentados. Los videos consistieron en
pruebas de agudeza visual y sensibilidad al contras-
te en modelos animales sanos y patoldgicos, con un
total de 156 estimulos proyectados con diferentes
frecuencias espaciales y contrastes.

Se compararon los resultados entre los dos in-
vestigadores experimentados: en el 91% de
los casos, ambos observaron el mismo com-
portamiento; en el 6,4% de los estimulos hubo
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discrepancia en la existencia de seguimiento
optocinético y en el 2,6% de los casos ambos
observadores detectaron seguimientos pero
en direcciones opuestas. Nuestro software de-
tectd la proyeccion del estimulo en todos los
casos. Se compararon las respuestas del soft-
ware con los resultados obtenidos por los dos
investigadores experimentados. Entre el 77,6%
y el 78,8% de los casos, coincidieron las res-
puestas del software y los experimentadores,
incluyendo la direccién de rotaciéon. En compa-
racién con la valoracién subjetiva, el software
detecté entre 9 y 12 resultados falsos posi-
tivos (5,8% y 7,7%). Se obtuvieron entre 14y
16 resultados falsos negativos (8,9% y 10,3%).
El software erré en la prediccién del sentido
de giro entre 8 y 9 ocasiones (5,1% y 5,8%).

Se ha desarrollado un software con funciones de
procesamiento de imagenes de Matlab que fue ca-
paz de reconocer, con un alto porcentaje de éxito,
los sutiles movimientos de la cabeza asociados a
los seguimientos optocinéticos que se producen
en los roedores en respuesta al estimulo.
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